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2009年4月高等教育自学考试福建省统一命题考试

机械结构设计试卷

(课程代码l812)

一、填空题(本大题共20空，每空1分，共20分)

请在每小题的空格中填上正确答案。错填、不填均无分。

1．机器的运动单元是_________；制造单元是_________。

2．一个自由构件在空间中具有_________个自由度，在平面中具有_________个自由度。

3．运动副按照接触特性可分为_________和_________两类。

4．平面连杆机构的基本形式为_________、_________和_________三种。

5．机构急回运动特性可用_________来表示，它与极位夹角


之间的关系为

_________。
6．在其他条件不变的前提下，凸轮机构压力角


随凸轮基圆半径


的增大而

_________。
7．齿轮机构连续传动的条件是_________。

8．单圆销外槽轮机构的运动特性系数r的取值范围是_________。

9．滚动轴承型号30208、6008、7208

C.N208，其中这一系列轴承的内径为_________mm，

极限转速最高的滚动轴承是_________，承受径向载荷最大的滚动轴承是_________。
10.联轴器可分为_________和_________两大类，轮胎式联轴器属于________联轴器。
二、单项选择题(本大题共15小题,每小题2分，共30分)

在每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，请将其代码填写在题后的括号内。错选、多选或未选均羌分。

11．下列实物①车床、②减速器、③机械手表、⑧连杆、⑤自行车中轴、⑥螺栓，其中属于机器的是

A.①②

B.①④

C.①③[最新年份咨询qq593777558]
D.④⑥

12．下列选项中，不属于组成运动副的元素是

A.点

B.线[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
C.面

D.圆

13.放大一倍作机构的机构运动简图，则该机构运动简图的比例尺是

A.0．5mm／mm

B.2mm／mm

C.3ram／ram

D.4ram／ram

14下列说法中不属于平面连杆机构优点的是
A.平面连杆机构运动形式的多样性

B.平而连杆机构以低副相连接，易于制造，耐磨损

C.平面连杆机构能够精确实现各种复杂的运动规律

D.低副连接的平面连杆机构容易获得较高的制造精度

15．若某机构处于死点位簧，此时该机构的压力角


和传动角r的值分别为

A.


=0







 EMBED Equation.3  ,r=90



B.


=90


，r=0



C.


=45


，r=45



D.


=90


，r=90



16．若某机构的极位夹角


=20


，则该机构的行程速比系数K值等于

A.1.0

B.1.2

C.l.25

D.1.4

17．下列凸轮机构从动件运动规律，具有刚性冲击的是

A.等速运动

B.正弦加速度运动规律

C.简谐运动

D.等加速等减速运动规律

18.下列关于渐开线的说法，其中不正确的是

A.渐开线上任意一点的法线必与基圆相切

B.渐开线的形状取决于基圆的大小

C.与基圆相切的直线必是渐开线上某一点的法线

D.渐开线上越靠近基圆的点其曲率越小

19.一对外啮合斜齿圆柱齿轮传动的正确啮合条件是

A.m


=


、
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 EMBED Equation.3  、


=-



B.m


=
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C.m


=
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=-


D.m


=


、
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20．下列对于速度不均匀系数


的说法，不正确的是

A.速度不均匀系数


值越大，说明机械运转的速度越平稳

B.速度不均匀系数


值越小，说明机械运转的速度越平稳．、

C.不同类型的机械，其速度不均匀系数


是不相同的[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
D.速度不均匀系数


等于最大角速度和最小角速度之差与平均角速度之比

21．下列螺纹常用于一般连接的是

A.矩形螺纹

B.梯形螺纹

C.三角形螺纹

D.锯齿形螺纹

22.被连接件之一比较厚，不宜做成通孔，且又不经常拆装的螺纹连接宜采用
A.螺栓连接

B.螺钉连接

C.双头螺柱连接

D.紧定螺钉连接

23.


分别表示小大齿轮的接触疲劳强度，


分别表示小大齿轮的弯曲疲劳强

度，则他们之问的关系是

A.







 EMBED Equation.3  
B.







 EMBED Equation.3  
C.







 EMBED Equation.3  
D.







 EMBED Equation.3  
24．滚动轴承预紧的主要目的是

A.提高轴承的承载能力

B.消除游隙，提高轴承的旋转精度[最新年份咨询qq593777558]
C.降低轴承的旋转噪声

D.减小轴承的旋转振动

25．联轴器与离合器的主要区别是

A.联轴器主要用于轴与轴之间的连接，而离合器则不是

B.离合器主要用于轴与轴之间的连接，而联轴器则不是

C.联轴器断开轴与轴之间的连接需要停车，而离合器则不需要停车

D.离合器断开轴与轴之间的连接需要停车，而联轴器则不需要停车

三、判断题(本大题共5小题，每小题1分，共5分)

判断下列各题是否正确，正确的打“√”，错误的打“×”。

26.在计算机构的自由度时，应将机构的局部自由度和虚约束计算在内。

27.螺旋角增大，斜齿圆柱齿轮机构传动越平稳，所以设计时螺旋角取值越大越好。

28.在轮系中使用惰轮，既可实现变速，又可以改变方向。

29.机构处于死点时．传动角等于0


。

30.轴的危险截面一定是承受弯矩最大的截面。

四、简答题(本大题共2小题，每小题5分，共10分)

31．齿轮机构的优点和缺点各是什么?

32．提高螺栓连接强度的具体措施是什么?

五、作图题(本大题共10分)

33题33图为偏置的凸轮机构，其实际轮廓为一圆，凸轮逆时针旋转。

试求：
(1)在图中作出凸轮的基圆和偏距圆；

(2)从图示位置转过90


时，作凸轮机构从动件的位移s和压力角


。

(注：不必作文字说明，但必须保留作图线)


六、计算题(本大题共2小题。第34题10分，第35题15分，共25分)

34.题34图为一平面连杆机构，试计算该机构的自由度。如有复合铰链、局部自由度和虚[最新年份咨询qq593777558]
约束的地方必须明确指出。


35题35图所示轴承为7208Ac反向安装，已知轴承载荷F


=1000N，F


=2000N,F


=

880N，转速n=3000r／min，运转平稳，常温下工作。



试求：(I)该列轴承的当量载荷P


P


；
(2)该对轴承的寿命L


[[微信公众号：ikaoti]
(注：轴承7208AC的e=0．68，内部轴向载荷Fs=eF


，C


=35.2kN)
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