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航海仪器试题

课程代码：09053
。

考生答题

本卷所有试卷必须在答题卡上作答。答在试卷和草稿纸上的无效。

第一部分为选择题。必须对应试卷上的题号使用2B铅笔将“答题卡”的相应代码涂黑。

第二部分为非选择题。必须注明大、小题号，使用0.5毫米黑色字迹笔作答。

合理安排答题空间，超出答题区域无效。
第一部分选择题
一、单项选择题(本大题共25小题，每小题2分，共50分)

在每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，请将其选出并将“答题卡”

1．罗兰c信号发射格式中，基线延时是用来[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
A.识别各副台信号

B.解决双曲线位置线双值性

C.保密

D.消除天线干扰

2．下列哪种海底底质对超声波发射能力最差?

A.淤泥

B.岩石

C.碎石

D.沙

3．只能反映出风对船舶速度的影响而无法反映水流对船舶速度的影响的计程仪为
A.电磁计程仪

B.绝对计程仪

C.声相关计程仪

D.多普勒计程仪[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
4．GPS卫星导航系统发射两种频率载波信号，可以用来消除

A.定位的双值性

B.时钟误差

C.电离层误差

D.对流层误差

5．陀螺仪的两个基本特性是

A.定轴性和稳定性

B.可控性和进动性

C.定轴性和章动性

D.定轴性和进动性

6．磁罗经在磁极附近不能指北，是因为此时

A.垂直分力较强

B.垂直分力等于零

C.水平分力较强

D.水平分力约为零
7．陀螺罗经第一类冲击误差是指下列何种原因而产生的误差?

A.惯性力矩作用在罗经重力控制设备上

B.惯性力矩作用在罗经阻尼设备上

C.惯性力矩作用在罗经几何中心上

D.罗经在船舶摇摆时

8．下列有关回声测深仪的说法中，不正确的是

A.测深仪的最小测量深度取决于发射脉冲宽度[[微信公众号：ikaoti]
B.风浪大，船舶摇摆剧烈时将无法进行测深

C.浅水测深时，应以回波信号带的后沿读出水深

D.船舶长期停泊，应每隔半个月对测深仪通电一次

9．在多普勒计程仪中，不使超声波发射方向与航速方向相垂直(即发射波束俯角≠90°)的

原因是

A.减少纵向摇摆误差

B.减少上下颠簸误差

C.便于接收反射回波

D.垂直时不产生多普勒效应

10．检查罗盘摆动半周期，若半周期比规定的半周期大，表示

A.罗盘磁针的磁性太强[最新年份咨询qq593777558]
B.罗盘磁针的磁性变弱

C.罗盘磁针灵敏度太高[[微信公众号：ikaoti]
D.罗经液体变质

11．影响自由陀螺仪主轴不能稳定指北的最主要因素是

A.地球自转角速度的垂直分量

B.地球自转角速度的水平分量

C.陀螺仪本身的特性

D.在陀螺仪主轴上外加力矩

12．GPS卫星导航系统的定位精度主要取决于

A.信号载频的相位漂移量[[微信公众号：ikaoti]
B.时钟的精度[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
C.多普勒频移的测定精度

D.电离层折射误差

13．检查双转子陀螺罗经的陀螺球时，发现陀螺球高度偏低，则
A.加适量蒸馏水，调整支撑液体的比重

B.加适量甘油，调整支撑液体的比重

C.加适量安息酸或硼砂，增加支撑液体的导电性能

D.用比重计证实支撑液体比重不对，加甘油调整比重

14．GPS卫星导航仪所输入的天线高度是指从下列哪个地方至GPS卫星导航仪天线的高

度?

A.大地水准面

B.平均海面

C.船舶吃水线

D.船舶甲板[[微信公众号：ikaoti]
15．安许茨4型罗经，在纬度20°处起动时达稳定指北需3个小时，若起动状态一样，则在纬度500处达稳定指北的时间

A.小于3小时

B.仍为3小时

C.大于3小时

D.无法找北

16.斯伯利37型罗经用以产生和传递随动信号的元件是

A.信号电桥

B.“8”字形线圈和电磁铁

C.E型变压器和衔铁

D.电磁摆

17．AIS动态信息更新率为

A.2S～3MIN

B.6S

C.6MIN

D.5MIN

18．在北纬某处，自由陀螺仪主轴的初始位置水平指向子午面，若干小时后，观察者发现

A.主轴指北端保持在子午面内[最新年份咨询qq593777558]
B.主轴指北端向东偏离子午面后又相对水平面上升
C.主轴指北端向西偏离子午面后又相对水平面下降

D.主轴指北端每24小时水平旋转一周

19．阿玛-勃朗10型罗经打开电源10分钟后，随动系统如何投入工作?

A.开启分罗经电源后

B.经人为设置后

C.开启随动开关后

D.自动

20．罗兰C地波传播误差主要指

A.罗兰C天波改正量误差[最新年份咨询qq593777558]
B.陆地上设置的罗兰C主副台的同步误差

C.罗兰C特殊天波改正量误差

D.附加二次相位修正

21．船载AIS设备中，能够提供语音信息的设备是

A.ARPA

B.GPS导航仪

C.VHF

D.DF

22．磁罗经自差随航向变化的原因是

A.磁罗经结构有缺陷
B.船所在地区有磁场非常现象

C.各种自差力与罗经航向有不同的函数关系

D.观测不准确

23．GPS卫星经过某一地区上空，每天约提前

A.3分钟

B.4分钟

C.3～5分钟

D.30分钟

24．相等的时差误差，在罗兰C发射台哪个位置，引起的位置线误差最小?

A.基线上

B.基线延伸线上

C.中线上

D.主台一侧基线延伸线上

25．下列何种陀螺罗经采用西边加重物的垂直轴阻尼法?

A.安许茨4型罗经

B.斯伯利37型罗经

C.航海I型罗经

D.阿玛-勃朗10型罗经

二、多项选择题(本大题共5小题，每小题2分，共10分)

在每小题列出的五个备选项中至少有两个是符合题目要求的，请将其选出并将“答题卡”的相应代码涂黑。未涂、错涂、多涂或少涂均无分。

26．下列哪些信息属于AIS播发的动态信息?

A.MMSI

B.船首向

C.船位

D.船舶吃水

E．船名和呼号

27．根据电磁计程仪的测速原理公式，船速是下列哪几种参数的函数?

A.磁感应强度

B.感应电动势

C.感应电流

D.电场强度
E．两电极间距

28．检查罗经柜上的软铁球是否含有永久磁性，船首应固定在下列哪些航向上?

A.SE或NW航向

B.N或S航向

C.W或E航向

D.NE或SW航向

E．任意航向

29．下列哪些是GPS的卫星误差?

A.量化误差

B.星历表误差

C.电离层折射误差

D.卫星钟剩余误差

E．群延迟误差

30．安许茨4型陀螺罗经在结构上具有下列哪些特点?

A.双转子陀螺球

B.液浮与轴承支承

C.随动球

D.液浮与上托线圈支承

E．具有速度和纬度误差补偿器

三、判断选择题(本大题共5小题，每小题2分，共10分)

判断下列每小题的正误。正确的将答题卡上该小题的“[A]”涂黑，错误的将“[B]”涂黑。

31．在罗经适用纬度范围内，摆式罗经的阻尼摆动周期均大于其无阻尼摆动周期。
32．卫星测距定位意指确定船位的方法是测量用户到卫星的距离差。

33．对发射与接收换能器相分离的回声测深仪，当在浅水区进行测深时，应修正声速误差。

34．安装在同一艘船舶上的陀螺罗经，其型号不同将会产生不同的速度误差。

35．按照正常步骤起动斯伯利37型罗经，其目的是使陀螺球主轴引向子午面并趋于水平，

用以缩短稳定时间。

四、简答题(本大题共6小题，每小题5分，共30分)

请在答题卡上作答。

36．简述AIS的含义及其主要功能。

37．为什么磁罗经会产生自差?测定磁罗经自差的方法有哪几种?

38．试写出双波束多普勒计程仪的测速原理公式，并说明其性能特点。

39．简述水平轴阻尼法的含义及其特点。[最新年份咨询qq593777558]
40．简述影响声波在海水中的传播速度的因素，试说明之。

41．GPS系统卫星轨道高度、倾角、周期各是多少?卫星信号发射频率各为多少?
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