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2011年7月高等教育自学考试福建省统一命题考试

航海仪器　试卷

(课程代码09053)
一、单项选择题(本大题共25小题，每小题2分。共50分)

在每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，请将其代码填写在题后的括号内。错选、多选或未选均不得分。

1．在多普勒计程仪中，不使超声波发射方向与航速方向相垂直(即发射波束俯角490。)的

原因是

A.减少纵向摇摆误差

B.减少上下颠簸误差[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
C.便于接收反射回波[[微信公众号：ikaoti]
D.垂直时不产生多普勒效应

2．AIS发射的信息电文每帧占用时间为

A.1分钟

B.5分钟[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
C.12．5分钟

D.30分钟

3．AIS的工作频率为

A.161．975千赫和162．025兆赫

B.500千赫和2182千赫

C.1775．42兆赫和1227．60兆赫

D.3000兆赫和9375兆赫

4．船舶在定位过程中，罗兰c接收机所接收的载波信号频率为

A.100千赫

B.255～525千赫

C.1575．42千赫、1227．60千赫

D.2000千赫

5．罗兰C副台的发射延时包括

A.编码延时和天波延时

B.工作延时和基线延时

C.编码延时和基线延时

D.编码延时和高压延时

6．GPS卫星导航系统的卫星运行周期为

A.106分钟

B.3小时

C.6小时

D.约12小时[最新年份咨询qq593777558]
7．利用GPS卫星定位，在地平线7．5。以上，至少可观测到卫星

A.3颗

B.4颗

C.5颗

D.6颗

8．在GPS卫星导航系统中，对流层折射误差属于

A.卫星导航仪误差

B.卫星误差

C.几何误差

D.信号传播误差

9．GPS卫星导航仪等效测距误差(G)为8．6米(CA码)，GPS卫星导航仪显示TDOP=1．2，产生的时间误差为

A.O．03内秒

B.7．2纳秒

C.10．32纳秒

D.34．4纳秒

10．检查双转子陀螺罗经的陀螺球时，发现陀螺球高度偏低，则应[最新年份咨询qq593777558]
A.加适量蒸馏水，调整支承液体的比重[最新年份咨询qq593777558]
B.加适量甘油，调整支承液体的比重

C.加适量安息酸或硼砂，增加支承液体的导电性能

D.用比重计证实支承液体比重不对，加甘油调整比重

11．在起动阿玛-勃朗10型罗经时，操作“方位”、“倾斜”和“旋转速率”控钮的作用是

A.消除速度、纬度误差

B.消除摇摆误差

C.使罗经工作在方位陀螺仪状态

D.减少陀螺罗经的稳定时间

12．位于南纬某处静止基座上的斯伯利37型罗经，其主轴的稳定位置为

A.子午面之东，水平面之上

B.子午面之东，水平面之下

C.子午面之西，水平面之上

D.子午面之西，水平面之下

13．陀螺球采用扭丝加液浮支承方式的罗经是[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
A.阿玛-勃朗10型

B.斯伯利37型

C.ESll0型

D.安许茨4型[最新年份咨询qq593777558]
14．安许茨4型陀螺罗经的冷却方式是

A.自然冷却

B.循环水冷却

C.电风扇冷

D.强制通风冷却

15．与安许茨4型陀螺罗经阻尼力矩的大小成正比的是

A.纬度

B.主轴高度角

C.陀螺仪动量矩

D.多余液体角

16．影响自由陀螺仪主轴不能稳定指北的最主要因素是

A.地球自转角速度的垂直分量

B.地球自转角速度的水平分量

C.陀螺仪本身的特性

D.在陀螺仪主轴上外加力矩

17．对超声波反射能力最差的海底底质是

A.淤泥

B.岩石

C.碎石

D.沙

18．测深仪在测深时要抑制零点信号的情况是

A.浅水

B.中等水深

C.深水

D.任何量程

19．回声测深仪深度盘上“0”点闪光的时刻，表示超声波[最新年份咨询qq593777558]
A.开始发射

B.开始接收

C.传到海底

D.返回海面

20．如船静水船速10节，现顶风、顶流各2节，则相对计程仪显示的航速和实际航速分别为

A.6节，6节

B.6节，8节

C.8节，6节

D.10节，10节

21．电磁计程仪所测定的航速和航程足船舶相对于

A.风的速度和航速

B.水的速度和航速

C.海底的速度和航速

D.流的速度和航速[最新年份咨询qq593777558]
22．磁赤道是指

A.磁差为零的点构成的曲线

B.磁倾角为零构成的曲线

C.地磁水平分力为零构成的曲线

D.与地理赤道相重合的曲线

23．安装在钢铁船上的磁罗经受到船舶的软铁磁力和硬铁磁力的作用而产生

A.磁差

B.罗经差

C.自差

D.误差

24．放在罗经柜两侧支架上的自差校正器是

A.软铁球，用来校正象限自差

B.佛氏铁，用来校正半圆自差

C.垂直磁棒，用来校正倾斜自差

D.横磁棒，用来校正半圆自差

25．船舶在风浪中航行而左右摇摆，磁罗经罗盘也随之左右摆动，这是由于没有准确消除[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
A.硬铁半圆自差引起的

B.象限自差引起的

C.倾斜自差引起的

D.软铁半圆自差引起的

二、多项选择题(本大题共5小题，每小题2分，共10分)

在每小题的五个备选项中至少有两个是符合题目要求的。请将其代码填写在题后的括号内。错选、多选、少选或未选均不得分。

26．检查安许茨型陀螺罗经的陀螺球高度时，罗经应满足的条件有

A.待罗经稳定

B.变压器箱上的电源开关接通20分钟后

C.罗经桌水平状态

D.支承液体温度正常

E．随动开关未接通

27．磁罗经产生自差的主要原因有

A.感应船磁

B.地磁

C.永久船磁

D.使用了备用罗经

E．罗盆内有气泡产生

28．电磁计程仪的特点有

A.测速精度较高，可测量船舶后退速度

B.可以测量船舶左右横向速度

C.在跟踪深度范围时，提供船对地的绝对速度

D.采用传感器实现测速

E．采用换能器实现测速

29．GPS卫星导航仪根据卫星电文定时更新历书，若提供的历书的时间已隔很久，或定位误

差明显偏大，应该

A.重新设置启动

B.按操作步骤清除历书及内存

C.将GPS卫星导航仪工作状态置于“高状态”

D.强制启用或停用某颗GPS卫星

E．进行冷启动

30．AIS用于船舶避碰，可以克服ARPA避碰的缺陷有

A.盲区

B.数据精度低

C.跟踪丢失

D.可行性差E．假回波

三、判断题(本大题共5小题。每小题2分，共10分)

判断下列各题是否正确。正确的在该题后的“”内打“√”，错误的在该题后的“”内打“×”。

31．电磁计程仪的平面式传感器可与测深仪换能器同时安装在船底，但不能把传感器装在

换能器的前方。

32．阿玛-勃朗10型罗经的支承方式是采用扭丝和导向轴复合支承。

33．安许茨系列罗经因采用双转子陀螺球，故能有效地消减摇摆误差。

34．斯伯利37型罗经的纬度误差和速度误差校正，都是通过同一个E形力矩器在垂直轴上

施加纬度补偿力矩和速度补偿力矩实现的。

35．安装在同一艘船舶上的陀螺罗经，即使型号不同也将会产生相同的速度误差。

四、问答题(本大题共6小题。每小题5分。共30分)[最新年份咨询qq593777558]
36．GPS卫星导航仪通常有哪几种报警?驾驶员如何设置报警?

37．通用船舶AIS性能标准建议中，要求AIS提供的静态信息包括哪些内容?

38．回声测深为什么会有基线误差?如何校正?

39．检查磁罗经的半周期有何意义?如何检查?

40．试述斯伯利37型罗经灵敏部分的主要部件及其作用。

41．试述陀螺仪主轴在地球北纬处的视运动规律(大小和方向)。
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