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2006年7月高等教育自学考试福建省统一命题考试

数控系统维护及调试试卷

(课程代码5667)[最新年份咨询qq593777558]
一、填空题(本大题共25空，每空1分，共25分)

请在每小题的空格中填上正确答案。错填、不填均无分。

1．平均有效度是指可维修的设备在某一段时间内维护其性能的           。

2．CNC系统有多种系列，但根据功能一般都可以概括为          功能和选择功能。数控系统控制轴功能是指CNC装置能够          的轴数和           的轴数。

3．自诊断功能可以防止故障的        和            ，在故障出现后，便于迅速查明故障         和           ，减少因故障引起的停机时间。

4．FANUC系统的写保护打开是将参数PWE设置为              。

5．PMC的指令包括            指令和              指令。

6．软件故障是由软件               或             而形成的。

7．伺服系统增溢太大，会造成              而不稳定；增溢太小，反馈           差造成误差过大。

8．进给爬行一般是由于进给传动链的             状态不良、伺服系统               
过低以及外加               过大等因素所致。

9．柔性制造系统克服了传统的刚性自动化生产线只能适用于                生产的局限性，体现对           批量、多品种生产的适应性，提高制造过程的柔性和质量，提高设备的            ，缩短产品的             。

10．加工中心升降台在切断电源后下滑产生可能的原因有阻尼器          、弹簧          、松动和升降镶条           。

二、单项选择题(本大题共15小题，每小题1分，共15分)

11．QCIO球杆仪可检测

A.几何精度

B.定位精度

C.机床动态性能

D.两轴联动误差

12．下列指令中，属于数控系统的插补功能是

A.G03

B.G99

C.F0.1

D.T0202

13．衡量数控加工中心能否加工复杂形状能力指标是

A.可控轴数

B.联动轴数

C.定位精度

D.分辨率

14．PMC基本指令中，“将逻辑运算结果(STO)输出到指定地址”的指令是

A.AND

B.OR[最新年份咨询qq593777558]
C.RD

D.WRT

15．硬件故障报警通常显示在           上。

A.PMC

B.CRT

C.故障硬件单元警示灯

D.接口

16．下列故障诊断原则，错误的是

A.先简单后复杂

B.先一般后特殊

C.先外部后内部

D.先电气后机械

17．操作者在使用过程中，可能会删除

A.NC程序

B.PLC程序

C.系统启动程序

D.加工程序

18．闭环数控机床的加工精度主要由          的精度决定

A.伺服电机

B.滚动丝杆螺母[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
C.导轨

D.检测环节

19．CRT上显示主轴转速与实际不符时可能的原因是

A.电机不转

B.驱动主轴皮带断裂

C.主轴位置编码器连接电缆断线

D.主轴载荷过大

20．衡量数控机床使用性能的最主要指标是

A.平均无故障工作时间

B.平均修复时间

C.平均利用率

D.平均有效度

21．SIEMENS的SIN810G系统适用于数控

A.车床

B.铣床

C.加工中心

D.磨床

22．G00速度的设定在

A.加工程序

B.PLC程序

C.NC程序

D.机床参数

23．以下不属于引起位置误差过大的原因是

A.公差设定过小

B.伺服系统增溢设置不当

C.丝杆螺母间隙大

D.位置检测装置有污染

24．以下不是产生“加工零件时，噪音大”的主要原因是[最新年份咨询qq593777558]
A.主轴轴承损坏

B.丝杆轴承损坏

C.螺母轴承损坏

D.滚珠纵杆螺母间隙大[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
25．控制面板属于

A.输入／输出装置

B.数控装置

C.驱动控制装置

D.机床电气逻辑控制装置

三、名词解释题(本大题共5小题，每小题4分，共20分)

26．补偿功能

27．信号追踪法

28．平均元故障工作时间(MTBF)

29．主轴驱动模块

30．中央处理器CPU[[微信公众号：ikaoti]
四、简答题(本大题共3小题，每小题6分，共18分)．

31．简述交流数字伺服系统与模拟伺服系统的区别。

32．按下图所示的梯形图写出对应的语句表，当X10.4=1；X2.0=1；R266.4=0；X4.1=0；Y51.3=1；Y51.2=0时，R290.4；R250.0的值。



33．简述与PLC有关故障检测的思路和方法。

五、综合分析题(本大题共22分)

34．叙述“参考点返回位置随机变化的故障”的原因及其解决方法。
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