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2010年4月高等教育自学考试全国统一命题考试

机电一体化系统设计　试卷

(课程代码02245)
一、单项选择题(本大题共10小题，每小题1分，共10分)

1.在系统中负责处理由测量模块和接口模块提供信息的模块称

A.软件模块

B.通信模块

C.驱动模块

D.微计算机模块

2．设计伺服系统中的齿轮系传动时，根据最小等效转动惯量的原则，最佳速比分配条件是
A.



B.



C.



D.



3．谐波齿轮具有速比大、传动精度和效率高等优点，试问它是由以下哪种传动演变而来的
A.直齿锥齿轮传动

B.齿轮齿条传动

C.行星齿轮传动

D.蜗轮蜗杆传动

4.在满量程范围内由同一方向趋近同一个输入，连续几次测量所得输出之间的最大差值称为

A.可复现性

B.重复性

C.误差

D.精度

5．永磁同步电动机的基本组成部分不包含

A.定子和永久磁钢转子

B.位置传感器

C.电子换向开关

D.电刷

6．三相交流感应电动机中，定子三相对称绕组中接入三相对称交流电源后，三相绕组中的电流在定子与转子之间的气隙中产生的磁场是

A.脉动磁场

B.静止磁场

C.圆形旋转磁场[[微信公众号：ikaoti]
D.无磁场[最新年份咨询qq593777558]
7．在采样数据系统中，若考虑对系统响应速度的影响时，采样周期应选为系统最小时间常数的

A.10倍

B.5倍

C.2倍[本科目答案页面导航：http://zk.ikaoti.cn/zikao.htm]
D.(0.1～1)倍

8．按照控制水平分类，通用工业机器人属于
A.点位控制机器人

B.连续路径控制机器人

C.离散路径控制机器人

D.控制路径机器人

9．SIMATICS7-400PLC是

A.中、高档性能的PLC

B.人机界面硬件

C.模块化小型的PLC

D.超小型化的PLC[[微信公众号：ikaoti]
10．设计梯形图时，并联一个动合触点0.00对应的助记符语句是[最新年份咨询qq593777558]
A.ANDNOT0.00

B.AND0.00

C.OR0.00

D.ORNOT0.00

二、简答题(本大题共8小题，每小题4分，共32分)

11．处理“机”与“电”关系采用哪些设计思想?

12．机电一体化系统设计过程包括哪些内容?

13．试说明液体动压支承的工作原理。

14．什么是直流伺服电动机?它有怎样的工作特点?

15．永磁式步进电动机的结构及特点是什么?

16．步进电动机的单、双极性驱动电路，各自的特点是什么？适用范围是什么？

17．半闭环控制系统的定义及特点是什么?

18．数控机床通常采用插补器生成运动控制指令，其中插补的概念是什么?
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24.某他励直流电动机，电枢电阻为0.4Ω，额定电压为220V，额定电流为40A，额定转速为1000r/min，负载转矩为恒转矩负载，大小为额定转矩的一半，求此时电动机在额定电压下的转速和电枢电流的大小。

25.考虑x-y平面上的直线运动路径，源点坐标为（0，0），终点坐标为（12，10），两轴速度限制分别为Vxmax=±6，Vymax=±8，加速度限制分别为axmax=±2，aymax=±3。试设计三次多项式样条函数点位控制指令。
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